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Technical Specification

SBM 9 Series

Motor data refers to winding heating

of 100°C. Stall torque data refers to
motor flanged to 20 mm [0.79 inches]
thick aluminium base at 20°C [68°F] in
horizontal position, ambient temperature
20°C [68°F], altitude < 1000 m [3281
feet] at sea level.

Resistance and BEMF values are referred
to 20°C [68°F].

(*): tolerance + 10%.

(**): for obtainable performances,
see section “Suggested Drive-Motor
Matching”

Dati motore per riscaldamento avvol-
gimenti di 100°C. La coppia di stallo si
riferisce al motore flangiato in posizione
orizzontale (dlmenslone base di alluminio

SBM 9 - 400Vac

SBM 9 ...

F (with fan) - 400Vac

Données du moteur pour I'é
des bobinages de 100°C. Le couple a rotor
bloqué se référe au moteur monté en posi-
tlon honzontale (dimension de la base en

=20 mm, 20°C),
ambiente 20°C, altitudine < 1000 m suI
livello del mare.

I valori di resistenza e FEM sono riferiti
a20°C.

(*): tolleranza + 10%.

(**): per le prestazioni ottenibili vedere
la sezione “Suggested Drive-Motor
Matching”.

= 20 mm, 20°C), température
ambiante maximale 20°C, altitude < 1000
m au-dessus du niveau de la mer.

Les valeurs de résistance et FEM se
référent a 20°C.

(*): tolérance = 10%.

(**): Pour les performances pouvant étre
obtenues, voir le paragraphe “Suggested
Drive-Motor Matching”.

fiir
von 100°C. Das Dauerstlllstandsmument
bezieht sich auf den in horizontaler

Lage montierten Motor (Abmessung
Aluminiumgrundflache = 20 mm, 20°C),
imale Umgel 20°C,

400V

Technical Specification Specifiche Tecniche Spécifications Techniques Technische Spezifikationen |l Especificaciones Téecnicas

Datos del motor para temperatura de
bobinado a 100°C.

El par de bloqueo se refiere al motor insta-
lado en posicién horizontal (tamafio base
de aluminio = 20 mm, 20°C), temperatura

Installationshéhe < 1000 m iiber dem
Meeresspiegel.

Die Werte von Widerstand und EMK
beziehen sich auf 20°C.

(*): Toleranz = 10 %.

(**): Fiir die erzielbaren Leistungen
siehe Abschnitt “Suggested Drive-Motor
Matching”.

bi méxima 20°C, altitud < 1000 m
sobre el nivel del mar.
Los valores de resistencia y FEM se
refieren a 20°C.

(*): tolerancia + 10%.

(**): para las prestaciones obtenibles,
consulte la seccién “Suggested Drive-
Motor Matching”.
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Technical Specification

Safe Operating Areas

— —— wwww e ® o o e! Maxtorque (intermittent duty cycle) — Continuous torque (At =100°C, S1 service)
Coppia Max (duty cycle intermittente) Coppia Continuativa (At =100°C, servizio S1)
Couple Maxi (duty cycle intermittente) Couple Continu (At =100°C, service S1)
Max. Drehmoment (Aussetz-Arbeitszyklus) Nennmoment (At 00° C, Betrieb $1)
Par max. (duty cycle intermitente) Par continuado (. 00°C, servicio S1)

Safe Operating Areas Area Operativa di Sicurezza |l Caractéristiques de fonctionnement Area operativa de seguridad|

Data refers to supply voltage 400Vac -10% | dati sono riferiti alla tensione di alimen- Les données se réferent a la tension Die Daten beziehen sich auf eine Netzspan-  Los datos se refieren a la tension de
and 0.98 drive voltage drop. tazione 400Vac -10% e caduta di tensione  d‘alimentation 400Vca -10% et a la chute  nung 400 Vac -10 % und einen Antriebs- alimentacion de 400Vca -10% y caida de
del drive 0,98. de tension du variateur 0,98. Spannungsabfall von 0,98. tension del convertidor 0,98.

SBM Servomotors

www.gefran.com 69




Technical Specifications

Dimensions and Weights Dimensions et Poids Abmessungen und Gewichtefll Dimensiones y Pesos
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Technical Specification
Bearing Load Diagrams Diagramma di carico dei Diagramme de la charge Lastdiagramm fiir die Lager
cuscinetti des roulements

The maximum permissi-

La coppia radiale massima Le couple radial maximum Das maximal zuldssige
ble radial load depends on ammissibile dipende dalla admissible dépend de la

the desired service length. durata del servizio. | dati

The maximum radial load di carico radiale sono rife-
data are referred to 20.000 riti a 20.000 ore di vita dei
hours bearing lifetime and cuscinetti e la capacita del

load capacity referenced  carico é€ riferita al centro et la capacité de charge se 20.000 Stunden, und die  a 20.000 horas de vida de
to the middle of output della sporgenza dell’albe- référe au centre du bout Lastkapazitat bezieht sich
shaft and standard shaft ro con diametro standard. d’arbre avec un diametre  auf die Mitte des Wellen-

los cojinetes y la capaci-
dad de la carga se refiere
diameter. The axial load Il carico assiale non puo standard. La charge axiale vorsprungs mit Standard-
cannot be greater than

al centro del voladizo del
superare il 20% del carico ne peut dépasser 20% de durchmesser. Die Axiallast
20% of the maximum

Diagrama de carga de los
cojinetes

El par radial maximo admi-
sible depende de la dura-
cion del servicio. Los datos
de carga radial se refieren

Moment héngt von der

durée du service. Les don- Betriebsdauer ab. Die

nées de la charge radiale  Daten zur Radiallast
se référent a 20.000 heu-  beziehen sich auf eine
res de vie des roulements Lager-Lebensdauer von

eje con didmetro estandar.
massimo assiale consen- la charge maximale axiale darf 20 % der maximal La carga axial no puede
permissible radial load. tito. admise. zulassigen Radiallast nicht superar el 20% de la carga
Uberschreiten. maxima axial permitida.
Caumon! ATTENZIONE! Artention! Achtunc! iATENCION!
Avoid axial shock on shaft Durante 'assemblaggio evitare colpi Eviter tout choc axial sur I'arbre lors
during assembling.

Wahrend der Montage diirfend keine
assiali all'albero.

de I'assemblage. Schlage auff die Welle erfolgem.

Durante la instalacion, evite golpes
axiales en el eje.
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Technical Specifications

Holding Brake Specifiche freno Caractéristiques du Daten Haltebremse Especificaciones del freno
Specifications di stazionamento frein de stationnement de estacionamiento

The holding brake (nomi- Il freno di stazionamento Le frein de stationnement Die Haltebremse (Nenn- El freno de estacionami-
nal supply voltage 24 Vboc (tensione di alimentazione (tension d’alimentation Speisespannung 24 Vbc ento (tensidn de aliment-
+5%) is built in the driv-  nominale 24 Vbc £5%) &€ nominale 24 Vcc +£5%) est = 5 %) ist im Motor, acion nominal de 24 Vcc
ing end side of the motor; incorporato nel motore incorporé au moteur c6té B-Lagerseite, eingebaut +5%) se incorpora en la
it brakes when the voltage lato accoppiamento e accouplement et s'arréte  und schlie3t sich bei Span- parte de acoplamiento
drops. chiude per caduta di par coupure de courant. nungsabfall. del motor y se cierra por
tensione. A cause des pertes de Aufgrund der durch caida de tension.
Due to power losses A causa delle perdite di puissance dues au frein,  die Bremse bedingten A causa de las pérdidas
generated by the brake, potenza dovute al freno,  les valeurs de couple Leistungsverluste missen de potencia debidas al
the torque values must i valori di coppia devono  doivent étre diminuées de die Drehmomentwerte bei freno, los valores de par
be reduced to 5% for SHJ essere ridotti del 5% nei 5% sur les moteurs de la  Motoren der Serie SHJ deben reducirse un 5%
series and 10% for SBM  motori serie SHJ e del série SHJ et de 10% sur um 5% und bei Motoren  en los motores serie SHJ
series. 10% nei motori serie les moteurs de la série der Serie SBM um 10% y un 10% en los motores
SBM. SBM. verringert werden. serie SBM.

Fan Specifications Specifiche ventilatore Caractéristiques du ventilateurjll Daten Liifter Especificaciones del ventilador|

(*) Torque and current data are increased (*) | dati di coppia e corrente devono (*) Les données du couple et du courant ~ (*) Die Daten zu Drehmoment und Strom  (*) Los datos de par y corriente deben
of approx. 40% (except for max essere incrementgti dgl 1}0% ci_rca doivent étre augmeptées d'environ miissen um etwa 40% erhdht werden : un 40% aproximada-
torque and max current). (ad esclusione dei dati di coppia e 40% (sauf les données de couple et o o
corrente massima). de courant maximum). (dies gilt nicht fiir die Daten von max. mente (excluyendo los datos de par y
Drehmoment und max. Strom). corriente méaxima).
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Feedback Devices

Feedback Devices Dispositivi di Retroazione Dispositifs de Retour de
Vitesse et Position

Geber Dispositivos de
realimentacion

Incremental signals

'
—
-1~

cos trace
(2048 clrev)

sin trace
(2048 clrev)

Absolute signals

' .
le—— phase shift Vpp=1V

index A

: 360° mechanical
cos trace h
(1 clrev.) i Vop=1V
sin trace < :
(1 clrev.) \ m B

S

The generation of 5-
trace SinCos encoders
overcomes the traditional
resolution limitations

of resolvers and digital
encoders.

The encoder signal, suit-
ably processed by the
drive, is absolute from
start-up within the me-
chanical revolution.

The absolute signal is ob-
tained by processing the
one cycle/rev trace; after
one revolution, the high-
resolution index pulse is
sensed and synchronised
with the incremental
trace reading to attain a
maximum accuracy. The
resolution attainable with
the incremental traces,
useful at low speed and
in positioning is virtually
unlimited. Consequently,
excellent low speed servo
performance and homo-
geneous rotation can be
achieved.

The traditional limits

of digital sensors are
overcome and innovative
control strategies, such as
acceleration loop control,
are possible. All analogue
signals are balanced and
differential.

La generazione di encoder
SinCos a 5 tracce supera i
limiti di risoluzione di resol-
ver ed encoder digitali.

I segnale e assoluto nel
giro meccanico sin dall’ac-
censione, grazie alla traccia
sinusoidale ad 1 ciclo/giro.
La precisione nel primo giro
¢ limitata all'accuratezza
della traccia assoluta, ma
raggiunto l'indice, la stessa
viene affinata dall’elettro-
nica di interpolazione che
sincronizza la lettura con
I'indice. A bassa velocita o
in posizionamento, la lettura
utilizza le tracce incremen-
tali per raggiungere una
risoluzione virtualmente
illimitata.

Questo consente di otte-
nere elevate omogeneita

di rotazione a bassissimi
giri, superando i tradizionali
limiti di encoder digitali e
resolver, e consentendo
I'adozione di strategie di
controllo innovative, quali il
controllo in accelerazione.
Tutti i segnali analogici sono
differenziali.

Gli encoder hanno LED ser-
vocontrollato per mantenere
un funzionamento affidabile
anche alle piu alte tempe-
rature operative e ruotano

- Encoder SinCos - Encoder SinCos - Codeur SinCos

La génération des codeurs
SinCos a 5 traces dépasse
les limites de résolution
des résolveurs et des
codeurs numériques.

Le signal est absolu dans
le tour mécanique dés I'al-
lumage, gréce a la trace
sinusoidale a 1 cycle/tour.
La précision lors du
premier tour est limitée

a I'exactitude de la trace
absolue, mais lorsque
I'indice est atteint, cette
derniére est affinée par

le dispositif électroni-

que d’interpolation qui
synchronise la lecture a
I'indice. A petite vitesse
ou en positionnement, la
lecture utilise les traces
incrémentielles pour obte-
nir une résolution illimitée
virtuellement.

Cela permet d’obtenir des
homogénéités de rotation
élevées a tres bas tours,
en dépassant les limites
traditionnelles de codeurs
digitaux et de résolveurs
et permettant I'adoption
de stratégies de contréle
novatrices, comme le
contréle en accélération.
Tous les signaux analogi-
ques sont différentiels.
Les codeurs ont la LED

- SinCos-Encoder - Encoder SinCos

Technical data / Dati tecnici

Die Generation der 5-spu-
rigen SinCos-Encoder
Ubertrifft die Aufldsungs-
begrenzung von Resolvern
und Digitalencodern.

Nach dem Einschalten wird
ein zur mechanischen Um-
drehung absolutes Signal
erzeugt.

Die Prazision der ersten
Umdrehung ist auf die
Genauigkeit der absoluten
Spur beschrankt. Nach
Erreichen des Index jedoch
wird sie durch die Interpo-
lationselektronik erhoht,

die das Lesen mit der
Inkrementalspur synchroni-
siert. Bei niedriger Drehzahl
oder bei der Positionierung
verwendet der Geber die
Inkrementalspuren, um eine
virtuell unbegrenzte Auflé-
sung zu erreichen.
Hierdurch kann eine hohe
Rotationshomogenitét bei
niedrigsten Umdrehungen
erzielt werden, indem

die bekannten Grenzen
von Digitalencodern und
Resolvern Uberschritten
werden und der Einsatz
innovativer Steuerungsstra-
tegien ermoglicht wird, wie
beispielsweise die Steue-
rung bei Beschleunigung.
Alle Analogsignale sind

La generacion de encoders
SinCos de 5 canales supera
los limites de resolucion

del resolvers y encoders
digitales.

La senal es absoluta en

el giro mecéanico desde la
ascension, gracias al reco-
rrido sinusoidal de 1 ciclo/
revolucion.

La precision en la primera
revolucién esta limitada a
la exactitud del recorrido
absoluto, pero alcanzado el
indice, ésta se perfecciona
con la electrénica de inter-
polacién que sincroniza la
lectura con el indice. A baja
velocidad o en posiciona-
miento, la lectura utiliza los
recorridos incrementales
para conseguir una resolu-
cién virtualmente ilimitada.

Esto permite obtener

una gran homogeneidad
de rotacion a bajisimas
revoluciones, superando
los tradicionales limites

de encoders digitales y
resolvers, y permitiendo la
adopcion de estrategias de
control innovadoras, como
el control de la aceleracion.
Todas las sefales analégi-
cas son diferenciales.

www.gefran.com
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Feedback Devices

The encoder single LED

is servo controlled to
grant a long duration and
reliable operation at the
highest temperature. All
encoders run on their own
precision bearings and are
uncoupled from the motor
shaft via a torsionally stiff
coupling.

- Resolver

su cuscinetti di precisione
separati e disaccoppiati da
un giunto elastico.

- Resolver

Absolute signals

B 360° mechanical
sin trace i’ >
(1 clrev.) :/\ p—
cos trace "/:’
(1 clrev.) \ m
N N

The resolver is a transduc-
er supplying two absolute
sinusoidal signals (sine
and cosine) within a me-
chanical revolution. Both
the synchronisation of

the magnetic field and the
speed / position feedback
use the same signals.

As compared to the 5-
trace SinCos encoder, the
resolution of the speed /
position loop is limited to
the analogue/digital con-
version of the used drive.

Il resolver & un trasduttore
che fornisce due segnali
sinusoidali (seno e coseno)
assoluti in un giro meccani-
co. Sia la sincronizzazione
del campo magnetico che
la retroazione di velocita

/ posizione utilizzano gli
stessi segnali.

E evidente, rispetto all'enco-
der SinCos a 5 tracce, che
la risoluzione dell’anello di
velocita /posizione & limitata
alla conversione analogico/
digitale del drive utilizzoto.

Incremental signals

cos trace
(512 clrev)

sin trace
(512 clrev)

Absolute signals

CLOCK

DATA

- () 6 8 0 (O 6,6 6D D G

servo-controlée pour
maintenir un fonctionne-
ment fiable, méme aux
températures de fonction-
nement les plus élevées
et en tournant sur les
roulements de précision
séparés et désaccouplés
par un joint charniére.

- Résolveur

Le résolveur est un
transducteur qui fournit
deux signaux sinusoidaux
(sinus et cosinus) absolus
pendant un tour mécani-
que. La synchronisation
du champ magnétique et
la rétroaction de vitesse

/ position utilisent les
méme signaux.

Il est évident que, par rap-
port au codeur SinCos a 5
traces, la résolution de la
boucle de vitesse/position
est limitée a la conversion
analogique/numérique du
variateur utilisé.

- Absolute Encoders - Encoder Assoluto - Codeurs Absolus
(Needs EXP-ABS-EV card). (Serve la scheda EXP-ABS-EV) (Il faut la carte EXP-ABS-EV)

differential.

Die Encoder verfligen Uber
einstellbare LEDs, um auch
bei sehr hohen Tempera-
turen einen zuverlassigen
Betrieb beizubehalten,

und sie drehen sich auf
Prazisionslagern, die durch
eine elastische Verbindung
getrennt und entkoppelt
sind.

- Resolver

Technical data / Dati tecnici

Der Resolver ist ein Wandler,
der bei einer mechanischen
Umdrehung zwei absolute
Sinussignale liefert (Sinus
und Cosinus). Sowohl

die Synchronisierung des
Magnetfelds als auch die
Drehzahl-/Positionsruckfih-
rung verwenden dieselben
Signale.

Es ist zu beachten, dass
die Auflésung der Drehzahl
/ Position im Vergleich zum
5-spurigen SinCos-Encoder
hier auf die Auflésung

der analogen / digitalen
Wandlung des verwendeten
Servostellers begrenzt ist.

- Absolute Encoder (die Karte|
EXP-ABS-EV ist erforderlich)

Technical data / Dati tecnici

En el encoder existen unos
LED servocontrolados
para mantener un funcio-
namiento seguro, aunque
a temperaturas operativas
més altas ruedan sobre

los cojinetes de precision
separados y desacoplados
por una unién elastica.

- Resolver

El resolver es un transduc-
tor que proporciona dos
senales sinusoidales (seno
y coseno) absolutas en

una revolucion mecanica.
Tanto la sincronizacion del
campo magnético como la
retroaccién de velocidad/
posicion utilizan las mismas
senales.

Es evidente, respecto al en-
coder Sincos de 5 canales,
que la resolucién del bucle
de velocidad/posicion esta
limitada a la conversion
analdgica/digital del conver-
tidor utilizado.

Encoder absoluto
(Requiere la placa EXP-ABS-EV)
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Feedback Devices

Absolute encoders are
similar to 5-trace SinCos
encoders, in that both are
absolute within one revolu-
tion. The main difference

is in how this information

is fedback to the drive.

In addition the absolute
encoders can be multi-turn,
allowing the retention of the
absolute position over a de-
fined number of revolutions
The absolute encoder with
EnDat (Encoder Data) proto-
col sends the absolute po-
sition back as RS-485 true
binary information through
a synchronous-serial proto-
col. This makes it possible
to transmit position values
as well as parameters quick-
ly and reliably with only 4
signal lines.

The absolute encoders with
EnDat protocol transmit
and receive data synchro-
nised with a Clock signal.
Thanks to the high clock
frequency, the data transfer
is very fast.

Absolute measuring sys-
tems featuring the EnDat
protocol also provide incre-
mental signals to minimise
the dead times in highly
dynamic control systems.
The EnDat protocol also
permits the transmission
(reading and/or writing) of
additional information such
as operating parameters,
encoder parameters, and
parameters from the ma-
chine manufacturer.

The absolute encoders with
EnDat protocol allows high
reliable information trans-
mission, thanks to the high
system security through the
cyclic redundancy check
and alarms/messages

that can be evaluated for
monitoring and diagnostics,
without additional lines.
The advantage of using
absolute encoders with
EnDat protocol is the high
reliability of transmission,
the complementary output
of the incremental signals
for highly dynamic control
loops, the storage of all
parameters of absolute
encoder relevant for auto-
matic self-commisioning,
the reduction of wiring cost,
the support of monitoring
and diagnostics functions,
both before and during
operation.

Many of the absolute en-
coders with synchronous-
serial data transmission are
available either with the SSI
protocol or with the bidi-
rectional EnDat protocol .

Gli encoder assoluti sono
simili agli encoder SinCos a
5 tracce in quanto entrambi
sono assoluti con giro singo-
lo. La differenza principale &
il modo in cui questa infor-
mazione viene retroazionata
verso il drive. In aggiunta gli
encoder assoluti possono
essere multi giro permetten-
do di mantenere la posizione
assoluta per un certo nume-
ro di giri.

L'encoder assoluto con pro-
tocollo EnDat (Encoder Data)
rimanda la posizione assolu-
ta come vera informazione
binaria RS-485 tramite un
protocollo seriale sincrono.
Cio permette di trasmette-
re i valori di posizione e i
parametri in modo veloce ed
affidabile utilizzando unica-
mente 4 linee di segnale. Gli
encoder assoluti con proto-
collo EnDat trasmettono e
ricevono i dati sincronizzati
con il segnale Clock.

Grazie all’alta frequenza di
Clock, il trasferimento dati
avviene molto velocemente.
| sistemi di misurazione
assoluta caratterizzati dal
protocollo EnDat forniscono
anche dei segnali incremen-
tali al fine di minimizzare i
tempi morti nei sistemi di
controllo altamente dinamici.
Il protocollo EnDat permette
anche la trasmissione (lettu-
ra e/o scrittura) di informa-
zioni addizionali come ad
esempio parametri operativi,
parametri encoder e parame-
tri forniti dal produttore della
macchina.

Gli encoder assoluti con pro-
tocollo EnDat permettono
inoltre una trasmissione dati
altamente affidabile grazie
all’alto livello di sicurezza del
sistema tramite il controllo
della ridondanza del ciclo

e agli allarmi/messaggi che
possono essere valutati per
il controllo e la diagnostica
senza linee addizionali.

Il vantaggio offerto dall’uti-
lizzo degli encoder assoluti
con protocollo EnDat &

I'alto livello di affidabilita
della trasmissione, I'uscita
complementare dei segnali
incrementali per anelli di
controllo altamente dina-
mici, la memorizzazione di
tutti i parametri dell’encoder
assoluto importanti per la
messa in servizio automa-
tica, la riduzione dei costi

di cablaggio, il supporto
delle funzioni di controllo e
diagnostica sia prima che
durante il ciclo operativo.
Molti degli encoder assoluti
con trasmissione sincrona
dei dati seriali sono disponi-
bili sia con il protocollo SSI
sia con il protocollo EnDat
bidirezionale.

Les codeurs absolus sont
similaires aux codeurs SinCos
a b traces, car ils sont tous

les deux absolus avec un

tour simple. La principale
différence est le mode dans
lequel cette information

est rétro-actionnée vers le
variateur En plus les codeurs
absolus peuvent étre multitour
permettant ainsi de maintenir
la position absolue pendant
un certain nombre de tours.
Le codeur absolu avec pro-
tocole EnDat (Encoder Data)
renvoie la position absolue
comme réelle information bi-
naire RS-485 par un protocole
série synchrone. Cela permet
de transmettre les valeurs de
position et les paramétres,

de maniére rapide et fiable,
en utilisant uniquement 4
lignes de signal. Les codeurs
absolus avec protocole EnDat
transmettent et recoivent les
données synchronisées au
signal Clock.

Grace a la haute fréquence de
Clock, le transfert des données
s'effectue trés rapidement.
Les systemes de mesure
absolue caractérisés par le
protocole EnDat fournissent
également des signaux incré-
mentiels afin de minimiser les
temps morts dans les syste-
mes de contréle hautement
dynamiques. Le protocole
EnDat permet également la
transmission (lecture et/ou
écriture) d'informations addi-
tionnelles comme par exem-
ple les paramétres opération-
nels, les paramétres codeur et
les paramétres fournis par le
fabricant de la machine.

Les codeurs absolus avec
protocole EnDat permettent
également une transmission
des données tres fiable grace
a I'excellent niveau de sécurité
du systéme au moyen du
contréle de la redondance du
cycle et des alarmes/messa-
ges qui peuvent étre estimés
pour le contréle et le diagnos-
tic sans lignes additionnelles.
L'avantage offert par I'utilisation
des codeurs absolus avec
protocole EnDat est le haut
niveau de fiabilité de la trans-
mission, la sortie complémen-
taire des signaux incrémentiels
pour les boucles de contre
particulierement dynamiques,
la mémorisation de tous les
parameétres du codeur absolu,
importants pour la mise en ser-
vice automatique, la réduction
des co(ts du cablage, la gestion
des fonctions de controle et de
diagnostic, avant et pendant le
cycle de fonctionnement. Beau-
coup des codeurs absolus avec
transmission synchrone des
données série sont disponibles
avec le protocole SSI, ainsi
qu’avec le protocole EnDat
bidirectionnel.

Die absoluten Encoder sind
den 5-spurigen SinCos-Enco-
dern ahnlich, da beide die 360°
absolut aufldsen. Der Hauptun-
terschied liegt in der Art, in der
diese Information zum Antrieb
geflihrt wird. AuRerdem
konnen die absoluten Encoder
Gber Multiturn verfiigen und
ermoglichen somit die Beibe-
haltung der absoluten Position
fir eine bestimmte Anzahl von
Umdrehungen.

Der absolute Encoder mit
EnDat-Protokoll (Encoder Data)
Uibertrégt die absolute Position
als echte binare Information
RS-485 iiber ein synchrones,
serielles Protokoll. Hier-

durch kénnen die Werte der
Positionen und der Parameter
schnell und zuverlassig Uber-
tragen werden, indem lediglich
4 Signalleitungen verwendet
werden. Die absoluten Encoder
mit EnDat-Protokoll senden und
empfangen die synchronisier-
ten Daten mit dem Taktsignal.
Dank der hohen Taktfrequenz
erfolgt die Dateniibertragung
sehr schnell.

Die absoluten Messsysteme,
die durch das EnDat-Protokoll
charakterisiert werden, liefern
auch Inkrementalsignale, um
die Totzeiten in hochdyna-
mischen Steuersystemen auf
ein Mindestmal zu beschrén-
ken. Das EnDat-Protokoll er-
moglicht auch die Ubertragung
(Lesen und / oder Schreiben)
zusatzlicher Informationen, wie
zum Beispiel von Betriebspa-
rametern, Encoderparametern
oder von vom Gerétehersteller
gelieferten Parametern.

Die absoluten Encoder mit
EnDat-Protokoll ermdglichen
auBBerdem eine hochst zuver-
lassige Dateniibertragung dank
dem hohen Sicherheitsniveau
des Systems Uber die Kontrolle
der Zyklusredundanz und der
Alarme / Fehlermeldungen, die
ohne zusétzliche Leitungen fir
die Kontrolle und Diagnostik
ausgewertet werden kénnen.
Der Vorteil bei der Verwendung
von absoluten Encodern mit
EnDat-Protokoll liegt im hohen
Zuverlassigkeitsniveau bei der
Ubertragung, im zusatzlichen
Ausgang der Inkremental-
signale flr hochdynamische
Regelkreise, in der Speicherung
aller Parameter des abso-

luten Encoders, die fur die
automatische Inbetriebnahme
wichtig sind, die Verringerung
der Verkabelungskosten, die
Unterstlitzung der Kontroll-
und Diagnosefunktionen
sowohl vor als auch wéhrend
dem Betriebszyklus. Viele

der absoluten Encoder mit
synchroner Ubertragung der
seriellen Daten sind sowohl
mit SSI-Protokoll als auch

mit EnDat-Protokoll in beide
Richtungen erhéltlich.

Los encoders absolutos son
similares a los encoders
SinCos de 5 canales puesto
que ambos son absolutos
con giro Unico. La diferencia
principal es el modo en el que
se remite esta informacién

al convertidor. Ademas, los
encoders absolutos pueden
ser multirevoluciones para
permitir mantener la posicion
absoluta para un cierto nime-
ro de revoluciones.

El encoder absoluto con pro-
tocolo EnDat (Encoder Data)
envia la posicion absoluta
como informacién binaria
verdadera RS-485 entre un
protocolo serie sincrono. Esto
permite transmitir los valores
de posicion y los parametros
en modo répido y fiable utili-
zando solo 4 lineas de senal.
Los encoders absolutos con
protocolo EnDat transmiten y
reciben los datos sincroniza-
dos con la sefal Clock.
Gracias a la alta frecuencia

de Clock, la transferencia de
datos se realiza rapidamente.
Los sistemas de medida
absoluta caracterizados por el
protocolo EnDat ofrecen tam-
bién senales incrementales
con el objetivo de minimizar
los tiempos muertos en los
sistemas de control altamente
dinamicos. El protocolo
EnDat permite también la
transmision (lectura y/o
escritura) de informaciones
adicionales como por ejemplo
los pardmetros operativos,
los parametros del encoder

y los pardmetros proporcio-
nados por el fabricante de la
maquina.

Los encoders absolutos con
protocolo EnDat permiten
ademaés una transmision

de datos totalmente fiable
gracias al alto nivel de segu-
ridad del sistema mediante el
control de la redundancia del
ciclo y las alarmas/mensajes
que pueden evaluarse para

el control y el diagndstico sin
lineas adicionales.

La ventaja que ofrece el

uso de encoders absolutos
con protocolo EnDat es el
alto nivel de fiabilidad de la
transmision, la salida com-
plementaria de las sefales
incrementales para bucles de
control altamente dindmicos,
la memorizacién de todos

los parametros del encoder
absoluto importantes para la
puesta en marcha automatica,
la reduccion de los costes de
cableado, la posibilidad de
control y diagnéstico, ambos
antes y durante el ciclo opera-
tivo. Muchos de los encoders
absolutos con transmision
sincrona de los datos serie
estan disponibles tanto con

el protocolo SSI como con el
protocolo EnDat bidireccional.

www.gefran.com
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Feedback Devices

- Digital Encoders - Encoder Digitali - Codeurs Numériques - Encoder mit Hallsonde - Encoders digitales
with Hall Effect con Sonda di Hall avec Sonde de Hall con sonda de Hall

Incremental signals

360°el.

TTL signal 1
(4096 clrev.) 0
TTL signal 2
(4096 clrev.) 0

90%l.

Absolute signals

0 index

Hall sensor |

(1 clrev.)

Hall sensor Il
(1 clrev.)

Hall sensor lll | | 30° | |
(1 clrev.)

Digital encoders provide
two 90° electrical phase-
shifted TTL square-wave
pulse trains, one reference
mark pulse (zero index),
and three absolute traces
(Hall effect sensors).

The absolute traces are
used to sense the position
of the rotor magnets.
There is one hall sensor
for each motor phase,
aligned with the stator
winding. The Hall sensors
are used to give a coarse
power-up position indica-
tor.

Gli encoder digitali forni-
scono due impulsi a treno
d’onda quadra ruotati di
90° elettrici, I'impulso di
riferimento (tacca di zero) e
tre tracce assolute (sensori
ad effetto hall).

Le tracce assolute sono
usate per identificare la posi-
zione dei magneti del rotore.
Esiste un sensore di hall per
ciascuna fase motore, alline-
ato con 'avvolgimento dello
statore. | sensori di hall sono
usati per dare l'indicazione
della posizione all’awvio.

Les codeurs numériques
fournissent deux impul-
sions par train d’'onde
carrée tournés de 90°
électriques, I'impulsion de
référence (encoche zéro)
et trois traces absolues
(capteurs a effet hall).

Les traces absolues sont
utilisées pour identifier la
position des aimants du
rotor, Il existe un capteur
de hall pour chaque phase
moteur, aligné au bobi-
nage du stator. Les cap-
teurs de hall sont utilisés
pour fournir la position au
démarrage.

Technical data / Dati tecnici

Die Encoder liefern zwei um
90° versetzte elektrische,
rechteckige Spannungen,
einen Nullimpuls und drei
absolute Spuren (Sensoren
mit Halleffekt).

Die absoluten Spuren
werden fur die Identifi-
zierung der Position der
Rotormagneten verwendet.
Fur jede Motorphase gibt
es einen Hallsensor, der zur
Statorwicklung ausgerich-
tet ist. Die Hallsensoren
werden zur Angabe der
Rotorlage beim Einschalten
verwendet.

Los encoders digitales pro-
porcionan dos impulsos de
tren de onda cuadrada con
un desfase eléctrico de 90°,
el impulso de referencia
(muesca de cero) y tres vias
absolutas (sensores con
efecto hall).

Las vias absolutas se utili-
zan para identificar la posi-
cién de los imanes del rotor.
Existe un sensor de hall
para cada fase del motor,
alineado con el devanado
del estator. Los sensores de
hall se utilizan para dar la
indicacion de la posicion de
puesta en marcha.
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Ordering codes

Servomotori Serie SBM
Servomoteurs Série SBM
Servomotoren Serie SBM
Servomotores serie SBM

Servomotori SBM 5 con freno
Servomoteurs SBM 5 avec frein
Servomotoren SBM 5 mit Bremse
Servomotores SBM 5 con freno
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SBM Series Servomotors
Code Type Description

S2486 SBM51203519K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 1

S§2308 SBM51303519K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 1

S§2301 SBM52303519K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 2

S2489 SBM52403519K154R 400V - 4000rpm - Resolver - Motor length 2

S$2490 SBM53203519K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 3

S2310  SBM 533035 19K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 3

S2303 SBM54303519K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 4

S$2493 SBM54403519K154R 400V - 4000rpm - Resolver - Motor length 4

S2494 SBM55203519K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 5

S§2312 SBM55303519K154 S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 5

S§2305 SBM56303519K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 6

S2497 SBM 564035 19K 154 R 400V - 4000rpm - Resolver - Motor length 6

S$2498 SBM57203519K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 7

S2314 SBM57303519K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 7

S2307 SBM58303519K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 8

S§2501 SBM 584035 19K154R 400V - 4000rpm - Resolver - Motor length 8

S2316 SBM51303519K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 1 - 24V brake

S§2325 SBM52303519K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 2 - 24V brake

S2318 SBM53303519K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 3 - 24V brake

S2327 SBM54303519K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4 - 24V brake

S$2320 SBM55303519K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 5 - 24V brake

S2329 SBM56303519K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 6 - 24V brake

S2322 SBM57303519K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 7 - 24V brake

S2331 SBM58303519K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 8 - 24V brake

80

Motion Catalogue



Ordering codes

Servomotori Serie SBM 7
Servomoteurs Série SBM 7
Servomotoren Serie SBM 7
Servomotores serie SBM 7

Servomotori SBM 7 con freno
Servomoteurs SBM 7 avec frein
Servomotoren SBM 7 mit Bremse
Servomotores SBM 7 con freno

Code Type Description

S§2502 SBM71153524K154R 400V - 1500rpm - Resolver - Motor length 1

S2332 SBM71303524K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 1

S2505 SBM72203524K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 2

S2341 SBM72303524K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 2

S2506 SBM73153524K154R 400V - 1500rpm - Resolver - Motor length 3

S$2334 SBM73303524K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 3

S2509 SBM74203524K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 4

S2343 SBM74303524K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4

S$2510 SBM75153524K154R 400V - 1500rpm - Resolver - Motor length 5

S2336 SBM75303524K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 5

S2513 SBM 762035 24K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 6

S$2345 SBM76303524K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 6

S2514 SBM 77 153524K154R 400V - 1500rpm - Resolver - Motor length 7

S$2338 SBM77303524K154R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 7

S2517 SBM78203524K154R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 8

S2347 SBM78303524K154S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 8

S2348 SBM71303524K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 1 - 24V brake

S2357 SBM72303524K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 2 - 24V brake

S§2350 SBM73303524K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 3 - 24V brake

S2359 SBM74303524K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4 - 24V brake

S2352 SBM75303524K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 5 - 24V brake

S2361 SBM76303524K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 6 - 24V brake

S$2354 SBM77303524K154RB 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 7 - 24V brake

S$2363 SBM78303524K154SB 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 8 - 24V brake

www.gefran.com
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Ordering codes

Servomotori Serie SBM 8
Servomoteurs Série SBM 8
Servomotoren Serie SBM 8
Servomotores serie SBM 8

Servomotori SBM 8 con ventilatore
Servomoteurs SBM 8 avec ventilateur
Servomotoren SBM 8 mit Luftung
Servomotores SBM 8 con ventilador

Servomotori Serie SBM 9
Servomoteurs Série SBM 9
Servomotoren Serie SBM 9
Servomotores serie SBM 9
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Code Type Description

S2518 SBM82203542K254R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 2

S$2520 SBM82303542K254R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 2

S2402 SBM84203542K254S 400V - 2000rpm - SinCos - Motor length 4

S2403 SBM84303542K254S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4

S$2526 SBM 86 203542K254 R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 6

S2528 SBM86303542K254R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 4

S2406 SBM88203542K254S 400V - 2000rpm - SinCos - Motor length 8

S2407 SBM88303542K254S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4

S2519 SBM82203542K254RF 400V - 2000rpm - Resolver - Fan - Motor length 2

S2521 SBM82303542K254RF 400V - 3000rpm - Resolver - Fan - Motor length 2

S2418 SBM84203542K254SF 400V - 2000rpm - SinCos - Fan - Motor length 4

S2419 SBM84303542K254 S F 400V - 3000rpm - SinCos - Fan - Motor length 4

S2527 SBM86203542K254RF 400V - 2000rpm - Resolver - Fan - Motor length 6

S$2529 SBM86303542K254RF 400V - 3000rpm - Resolver - Fan - Motor length 6

S2422 SBM88203542K254 S F 400V - 2000rpm - SinCos - Fan - Motor length 8

S2533 SBM88303542K254RF 400V - 3000rpm - Resolver - Fan - Motor length 8

S$2534 SBM92203548K254R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 2

S2536 SBM92303548K254R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 2

S2410 SBM94203548K254S 400V - 2000rpm - SinCos - Motor length 4

S2411 SBM94303548K254S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 4

S2542  SBM 9620 35 48K 254 R 400V - 2000rpm - Resolver - Motor length 6

S$2544  SBM 96 303548K254 R 400V - 3000rpm - Resolver - Motor length 6

S2414 SBM98203548K254 S 400V - 2000rpm - SinCos - Motor length 8

S2415 SBM98303548K254S 400V - 3000rpm - SinCos - Motor length 8
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Servomotori SBM 9 con ventilatore
Servomoteurs SBM 9 avec ventilateur
Servomotoren SBM 9 mit Luftung
Servomotores SBM 9 con ventilador

Code Type Description

S$2535 SBM92203548K254RF 400V - 2000rpm - Resolver - Fan - Motor length 2

S2537 SBM92303548K254RF 400V - 3000rpm - Resolver - Fan - Motor length 2

S2426 SBM94203548K254SF 400V - 2000rpm - SinCos - Fan - Motor length 4

S$2427 SBM94303548K254SF 400V - 3000rpm - SinCos - Fan - Motor length 4

S2543 SBM96203548K254RF 400V - 2000rpm - Resolver - Fan - Motor length 6

S$2545 SBM96303548K254RF 400V - 3000rpm - Resolver - Fan - Motor length 6

S$2430 SBM98203548K254SF 400V - 2000rpm - SinCos - Fan - Motor length 8

S2431 SBM98303548K254SF 400V - 3000rpm - SinCos - Fan - Motor length 8

www.gefran.com

83

(7]
péa
(=)
e
(=)
=
(=}
—
fe.
D
(7¢]
=
m
(7¢]




(7]
T
(=)
]
(=)
=
(=]
>
e
D
(7¢ ]
=
o]
(7e ]

]
-
===
(7e]

Ordering codes

Accessori per Servomotori Serie SHJ
Accessoires pour Servomoteurs Série SHJ
Zubehorteile fur Servomotoren Serie SHJ

Accesorios para servomotores de la serie SHJ

Accessori per Servomotori Serie SBM
Accessoires pour Servomoteurs Série SBM
Zubehorteile fur Servomotoren Serie SBM

Accesorios para servomotores de la serie SBM

Cavi per SBM e SHJ
Cables pour SBM et SHJ
Kabel fir SBM und SHJ
Cables para SBM y SHJ

Dispositivi di Retroazione
Dispositifs de Rétroaction
Geber

Dispositivos de realimentacion

SHJ Series Accessories

Code Type Description

Connettore potenza 4 poli completo di pressacavo

Connettore freno 3 poli completo di pressacavo

Connettore resolver 10 pins completo di pressacavo

Connettore encoder 17 poli completo di pressacavo

SBM Series Accessories

Code Type Description

Connettore potenza 4 poli completo di pressacavo

Connettore potenza+freno 6 poli completo di pressacavo

Connettore segnale 19 poli completo di pressacavo

SBM and SHJ Cables

Code Type Description

Cavi segnale a richiesta

Cavi potenza a richiesta

Feedback Devices

Code Type Description Identification code

S710 SinCos 5-traces, Heidenhain ERN 1385, 2048 c/rev S

S7THH9  Digital encoder + hall sensor, Heidenhain ERN 1323, 4096 c/rev E

S71I8 Absolute encoder EnDat protocol, Heidenhain EQN 1325, 512 c/rev - 4096 turn (*) U

S7I13 Absolute encoder SSi protocol, Heidenhain EQN 1325, 512 c¢/rev - 4096 turn A

onrequest Absolute encoder Hiperface protocol, Stegmann SRS50-HAA0-K02 (Single, 2048 EEprom, connector)

Feedback devices for SHJ

S7116 2-pole resolver, Tamagawa (SHJ 4) R (standard)
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